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Angolo di rotazione

Gli attuatori rotanti elettrici MRE
possono compiere rotazioni di 90°
oppure 180°.

Il blocchetto fisso (A) determina

la posizione a 0° contro la battuta
meccanica (B) e a 180° contro la
seconda battuta meccanica (C),
mentre il blocchetto mobile (D)
determina la posizione a 90° sempre
contro la battuta meccanica (C).

Le posizioni estreme sono regolabili
di +/- 4° per parte, agendo sulla
posizione delle battute meccaniche.

Istruzioni per I'uso (IT)
Operating instructions (EN)
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MRE

Attuatori rotanti
elettrici a 2 posizioni

2 position electrical
rotary actuator

Rotation angle

MRE electrical rotary actuators are
able to swivel to 90° or 180°.

The fixed block (A) gives the 0°
position against the mechanical
stopper (B) and the 180 ° position
against the mechanical stopper (C),
while the moving block (D) gives
90° position against the mechanical
stopper (C).

Extreme positions can be adjusted by
+/-4° on each side, by acting on the
mechanical stoppers.

Avvertenze

Evitare il contatto con sostanze
corrosive, spruzzi di saldatura,
polveri abrasive, che potrebbero
danneggiare la funzionalita
dell’attuatore. Per nessun motivo,
persone od oggetti estranei

devono entrare nel raggio d’azione
dell’attuatore. L'unita non deve
essere messa in servizio prima che
la macchina di cui fa parte sia stata
dichiarata conforme alle disposizioni
di sicurezza vigenti.

Sensori

Il rilevamento della posizione di
lavoro € affidato a uno o piu sensori
induttivi (opzionali), che rilevano la
posizione attraverso il blocchetto di
fine corsa.

| sensori utilizzabili sono:

+ SI4M225-G
out
14N225-
PNP SI1aN225-G
+
NPN
out

Connessione elettrica

L’attuatore rotante & dotato
di connettore M8 a 3 poli per

Cautions

Never let the unit come into contact
with corrosive substances, soldering
splashes or abrasive powders as they
may damage the unit.

Never let personnel or objects stand
within the operating range of the unit.
Never operate the unit if the machine
on which it is fitted does not comply
with safety laws and standards of
your country.

Sensors

The operating position is detected

by one or more inductive sensors
(optional) by means of the stroke end
block.

The sensors that can be used are:

NPN Cavo 2.5m / 2.5m cable
PNP Cavo 2.5m / 2.5m cable

I'alimentazione a 24 Vdc e per
il segnale di rotazione.

Non € necessaria un’ulteriore
elettronica di comando
esterna.

Electrical connection

The rotary actuator is equipped
with a 3-pole M8 connector for
the 24Vdc power supply and the
swiveling signal.

No further electronics is —

necessary to drive the actuator.

Rotazione oraria
Clockwise rot.

+24  +24
Vdc

Rotazione antioraria
Anticlockwise rot.

Coppia di rotazione
Swivelling torque

Corsa angolare

Swivelling angle

Frequenza alla temperatura ambiente di 30°C
Frequency at an ambient temperature of 30°C
Tempo di lavoro attuatore

Working actuator time

Ciclo di lavoro alla temperatura ambiente di 30°C
Duty cycle at an ambient temperature of 30°C
Corrente di picco

Peak current

Corrente nominale

Nominal current

Potenza motore brushless

Brushless motor power

Segnale d’ingresso apertura/chiusura
Open / closed input signal
Temperatura di esercizio

Operating temperature

90°

46%
0.9 Apk

0.3 Arms

45 Nem

80 Ncm 138 Ncm

180° 90° 180° 90°  180°

0.61 Hz 0.60 Hz 1.46 Hz 0.91 Hz 0.83 Hz 0.62 Hz

0.35s 0.57s 0.33s 0.55s 0.36s 0.57s

66% 99% 100% 39% 79%
1.2 Apk 3.8 Apk
0.4 Arms 0.8 Arms
6W 11w 23W

PNP open collector

5° + 60°C.

iR FIC

Drehwinkel

Die elektrischen MRE-
Schwenkantriebe kdnnen 90°- oder
180°-Drehungen durchflhren.

Der feste Block (A) bestimmt die
0°-Position am mechanischen
Endanschlag (B) und bei 180° am
zweiten mechanischen Endanschlag
(C), wahrend der bewegliche Block
(D) die 90°-Position immer am
mechanischen Endanschlag (C)
bestimmt.

Die Endpositionen kénnen um
ungefahr +4° pro Seite durch die
mechanischen Endanschlage
eingestellt werden.

Bedienungsanleitung (DE)
Notice d'utilisation (FR)
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MRE

Elektrische 2-Positions-
Schwenkantriebe

Vérins rotatifs
électriques a 2 positions

Angle de rotation

Les vérins rotatifs électriques MRE
peuvent effectuer des rotations de
90° ou 180°.

Le bloc fixe (A) détermine la position
a 0° contre la butée mécanique (B)
et a 180° contre la deuxiéme butée
mécanique (C), tandis que le bloc
mobile (D) détermine la position a
90° contre la butée mécanique (C).

Les positions extrémes peuvent étre
réglées de +/- 4° de chaque cé6té
en modifiant la position des butées
mécaniques.

Warnung

Ein Kontakt mit atzenden
Substanzen, Schweif3spritzern oder
Schleifstaub ist zu vermeiden, da
dadurch die Funktionstuchtigkeit des
Schwenkantriebs negativ beeinflusst
werden koénnte.

Unbefugte Personen oder
Gegenstande durfen auf keinen
Fall in den Aktionsbereich des
Drehantriebs gelangen.

Bevor die Maschine, zu deren
Ausstattung die Einheit gehort,
nicht als konform zu den gltigen
Sicherheitsnormen erklart wurde,
darf der Schwenkantrieb nicht in
Betrieb genommen werden.

Sensoren

Die Erfassung der Arbeitsposition
wird von einem oder mehreren
induktiven Sensoren (optional)
ausgefuhrt, die diese Position Uber
den Endanschlagsblock erfassen.

Einsetzbare Sensoren: SI4M225-G
+ SI4N225-G
out
PNP

+
NPN

out

Elektrischer Anschluss
Der Schwenkantrieb ist mit

Avertissements

Eviter le contact avec des substances
corrosives, des giclées de soudure,
des poudres abrasives qui pourraient
endommager la fonction de I'unité.
Pour aucun motif, personnes ou
objets étrangers doivent entrer dans
son rayon d’action.

L’unité ne doit pas étre mise en
marche avant que la machine de
laquelle elle fait partie, ne soit
déclarée conforme aux dispositions
de sdreté en vigueur.

Capteurs

La position de travail est confiée a un
ou plusieurs capteurs inductifs (en
option) qui détectent la position a I'aide
du bloc de fin de course.

Les capteurs pouvant étre utilisés sont:

NPN 2.5m Kabel / Cable 2.5m
PNP 2.5m Kabel / C4ble 2.5m

3-poligem M8-Verbinder fiir die
24 Vdc-Versorgung und firr das
Schwenksignal versehen.

Es ist keine weitere externe
Steuerelektronik erforderlich.

Branchement électrique

Le vérin rotatif est doté d’un
connecteur M8 a 3 pdles pour
I'alimentation 24 Vcc et pour le
signal de rotation.

Aucun autre circuit de

commande électronique externe | —=

n’est requis.

Rotation in den Rotation gegen den
Uhrzeigersinn )
Rotation a droite

+24  +24
Vdc Vdc
BL
BW
BK|

Uhrzeigersinn
Rotation & gauche

Schwenkdrehmoment
Couple de rotation

Drehwinkel

Course angulaire
Frequenz bei einer Umgebungstemperatur von 30°C

Spitzenstrom

Nennstrom

Courant de créte

Courant nominal
Brushless-Motor-Leistung

90°

Fréquence a la température ambiante de 30°C
Antriebsarbeitszeit

45 Nem

80 Ncm 138 Ncm

180° 90° 180° 90°  180°

0.61 Hz 0.60 Hz 1.46 Hz 0.91 Hz 0.83 Hz 0.62 Hz

0.35s 0.57s 0.33s 055s 0.36s 0.57s

Temps de travail du vérin

Arbeitszyklus bei einer Umgebungstemperatur von 30°C
Cycle de travail a la température ambiante de 30°C

0.3 Arms

Puissance du moteur sans balais
Einganggssignal Offnung/SchlieRung
Signal d’entrée de ouverture/fermeture
Betriebstemperatur

Température d’exercice

46%

0.9 Apk

66% 99% 100% 39% 79%
1.2 Apk 3.8 Apk
0.4 Arms 0.8 Arms
6W 11w 23 W

PNP open collector

5° + 60°C.
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2 konumlu elektrikli
doner devindirici

Donme acisi

MRE elektrikli devindiriciler 90° ya da
180° donebilmektedir.

Sabit blok (A), mekanik durdurucuya
(B) gére 0° konumunu ve mekanik
durdurucuya (C) gére 180° konumunu
verirken, hareketli blok (D) mekanik
durdurucuya (C) gére 90° konumunu
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Dikkat

Tutucunun su maddelerle temas
etmesinden kacinin: korozyona
neden sogutucular, tagslama tozu veya
parlayan kivilcim.

Tutma aparatlari ile arasina herhangi
bir kisinin elini koymadigindan ve
tutucu yolunda herhangi bir nesne
olmadigindan emin olun.

Monte edildigi makinenin

Ulkenizin emniyet mevzuatlarina

ya da standartlarina uygunlugu
beyan edilmeden énce tutucu
calistinimamalidir.
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Sensorler

Calisma konumu, strok durdurucusu
araciligi ile bir ya da daha fazla
indUktif sensor (opsiyonel) tarafindan
algilanmaktadir.
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EMERE Calisma Sicakligi



